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RESUME. L’engouement pour la recherche portant sur les systémes de transport intelligents,
en particulier celle portant spécifiquement sur les véhicules intelligents, a connu un essor
important ces derniéres années et s’est traduit par un nombre important de programmes et
d’infrastructures de recherche mis en place un peu partout dans le monde et en particulier
sur le continent nord-américain. Le Québec et le Canada n’ont pas échappé a cette tendance
et s’est traduite, en particulier, par la création d’un réseau canadien de centres d’excellence
(RCE) nommé AUTO21. Ce réseau rassemble et coordonne les activités de recherche dans le
domaine de plus de 45 universités, impliquant plus de 230 chercheurs et 550 étudiants. A cela
s’ajoute le programme ITS de Transport Canada et les activités de ITS Canada qui travaille
étroitement avec ITS America pour le déploiement et I’application de standards ITS sur le
continent nord-américain. Cette présentation portera sur ces différentes facettes du monde
ITS canadien et québécois, illustrant les approches adoptées a I’aide de quelques projets de
recherches particuliers réalisés dans le cadre des programmes du réseau AUTO21.
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